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Forskning och erfarenheter av virtuella stangsel | norra Sverige

Juana Chagas, Marten Hetta, Karly Liffen, Keni Ren, Julianne Oliveria

Regional jordbruksforskning f :
e wesennsbabl Kempestiftelserna



Varfor arbetar vi med
virtuella stangselhalsband!

e Att verifiera tillverkarens specifikationer
* Att sakerstalla djurvalfard
* Att optimera betesutnyttjandet

* Lara oss tillsammans med lantbrukare och
radgivare att anvianda teknologin med olika
tilldmpningari ett nordligt klimat.
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Vilka ar utmaningarna och de praktiska perspektiven som ar forknippade
med att infora virtuell stangsling for betande mjolk- och kéttboskap i norra

@ Sverige?

.-
‘g"‘;\\"’}f‘.\f t‘;t:,a,g’a“
41-.‘%‘1‘ MF

Ny
.-.53

Fas |
Test av teknologin per se

Fas lll Test av teknologi pa en mjolkgard
med robot mojlkning

Fas Fas
Test av Tekniken pa en gard med dikor Test av Tekniken pa en pa Robacksdalen -
och vaxande ungnot med bade kvigor och ungdjur
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Hur exakt ar ett virtuellt stangsel? Keni Ren

Erfarenheter och matningar fran Vasterbotten 2025 e
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Sa samlade viin data

* 15 virtuella stangselhalsband
testades pa 4 olika gardar.

* En RTK GPS-enhet (Emlid RS2+)
anvandes som referens for exakt
positionering i falt.

* Noggrannheten bedomdes genom
att jamfora halsbandsdata med
denna ”gold standard”.
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Sa har
.. . Distance-BasedPosition Accuracy Test _
genomforde vi

testet B
15 virtuella stangselhalsband s}
testades pa 4 olika gardar. 5

Virtual
Frence

1. 100 meter, 50 meter pa
vardera sidan av den
virtuella gransen.

2. Matpunkter markerades var
5:e meter med hjalp av

hogprecision RTK GPS.
3. Vidvarje punkt stannade vi i EI .aym;\ .
10 minuter 3 Receie
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Begransad delning

Connectivity per SamplePoint: Farms 1+2 vs 3+4
I \ \ I

Uppkoppling: — e
— Fler GPS-positioner 5 20
(~var 2:e minut) nara f;f?m
gransen g 100
— Farre signaler langre 8 o
bort .
— Stabili 6ppet, svagare i
Skog Mean Error per SamplePoint: Farms 1+2 vs 3+4
12 " I [ ———————
10 ==l %
Noggrannhet: 2 6 =
Medelfel 2,36 m (SD 1,63) = 4t i
Oppetbete: 2,1 m 2 ]
Skogsbete: 2,8 m 0 25
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Collar Positions with RTK Sample Points and Outlier Errors

64.0405 —
°
® °
1" \
i P

— 1 H A
64.04045 i , .
/ LY
X1 4 / v
v I
X2 i ?‘/
%3777,
L Xa
64.0404 = x5

L]

o

2 64.04035 -

©

—

64.0403
64.04025 - ‘X2
i
¢
64.0402 :
19,8455 19.846 19.8465 19.847 19.8475
Longitude



Vad det innebar for dig!

* Positionsnoggrannheten ar generellt god — men blir battre nara det
virtuella stangslets grans.

* Viss datalagring kan saknas, sarskilt vid daligt vader eller svag signal.
» Batteritiden ar langre nar djuren befinner sig langre fran gransen.

* Virtuella stangsel ar ett tillforlitligt verktyg, men kraver forstaelse for hur
positions- och datainformation fungerar i praktiken.
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Begransad delning

ens dei\is naturreservat

Osterfjarden




7 Vad kostar teknologin $S ?

Standardpriser 3500 kr - per halspand and 500 kr per ko och ar




Tillampningar | dag

* Naturvardsbeten i naturreservat (Lansstyrelsen och kommuner)
* Produktion med kottdjur och far i marginalomraden
* GPS lokalisering med betesdjur utan virtuella stangsel.

Tillampningar imorgon
* Produktionsbeten med pa akermark typ (Rotationsbeten)

* Overvakning av brunst och djurhélsa
* Mer avancerade tjanster som inkallning och resurstilldelning



Tack for att ni lyssnade!

Fran oss alla:

Juana Chagas, Marten Hetta, Giulia
Vaccargiu, Karly Liffen, Julianne Oliveira
och Keni Ren

Vi ser fram emot era tankar
—lat oss prata vidare!
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